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기본구성사양 A.

완전 산 분해 검증을 위한 비전 딥러닝 판정 및 로봇 제어 소프트웨어1. / SYS 1.

- Zetta vision & Master

완성형 커스터마이징 비전판정 소프트웨어 로봇 연동 통신 지속적 재학습 협업 체계- AI + +

실제 특정 검사 항목 용액 내 미용해 이물 판별 에 맞춘 학습 모델 구축과 커스터마이징이가능해- ( )

야 함.

완성된 애플리케이션 형태로 특정 검사 목적에 맞춰 이미 데이터구조 학습 파이프라인 판정 로직- , · ·

이 구성되어 있으며 공급사가 직접 커스터마이징 재학습을 지속 수행하는 프로젝트형 공급 방식이, ·

어야 함.

로봇 등 협동로봇과 검사 시퀀스를 연동하기 위한 통신 인터페이스 비전 판정 시작 종료 촬-UR ( - / , 

영 개시 완료 판정 결과 로봇 이동 요청 등 를 함께 제공되어야 함/ , AI , )

데이터 수집 정제 학습 연구원 검증 결과분석 모델 개선 및 재학습 의 반- " · · Test dataset "→ → → 

복 구조로 설계되어야 함

Vision Train

이미지 데이터 관리 모듈 대용량 원본 이미지 등록 분할 라벨링 클래스별 분류 관리 기능 1. / (Tiling), , 

데이터셋 구성 증강 모듈 학습 검증 데이터셋 구성 데이터 증강 및 버전 관리 기능 2. / / , 

딥러닝 학습 엔진 기반 시료 상태별 판정 모델 학습 엔진 구축 3. Object Detection, Segmentation 

학습 파라미터 제어 자동화 에폭 입력크기 등 파라미터 제어 자동 종료 및 최적모4. / / , EarlyStopping 

델 자동 저장 기능 

모델 관리 버전 시스템 학습 모델 저장 신뢰도 산출 버전 관리 및 연동 인터페이스5. / , , Master 

현장 맞춤 커스터마이징 용액 시료 특성에 맞춘 초기 모델 커스터마이징 및 시범 학습6. /

Vision master

실시간 판정 카메라 촬상 이미지 취득 및 실시간 판정 결과 표시1. UI /

기반 검사 시퀀스 엔진 방식의 검사 시퀀스 구성 반복 분기 병령실행 엔진2. Flow Drag&Drop , / /

로봇 통신 연동 로봇 통신 인터페이스 기능3.

데이터 저장 이력관리 모듈 검사결과 이미지 변수 데이터 저장 및 이력 관리 기능4. / / /

시스템 통합 현장 적용 하드웨어 소프트웨어 통합 현장 설치 및 초기 셋업5. / / , 

기타사양 B.

실제 특정 검사 항목 용액 내 미용해 이물 판별 에 맞춘 학습 모델 구축과 커스터마이징이 가능해야 - ( )

함.

완성된 애플리케이션 형태로 특정 검사 목적에 맞춰 이미 데이터구조 학습 파이프라인 판정 로직이 - , · ·

구성되어 있으며 공급사가 직접 커스터마이징 재학습을 지속 수행하는 프로젝트형 공급 방식이어야 함, · .
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로봇 등 협동로봇과 검사 시퀀스를 연동하기 위한 통신 인터페이스 비전 판정 시작 종료 촬영 개-UR ( - / , 

시 완료 판정 결과 로봇 이동 요청 등 를 함께 제공되어야 함/ , AI , )

데이터 수집 정제 학습 연구원 검증 결과분석 모델 개선 및 재학습 의 반복 - " · · Test dataset "→ → → 

구조로 설계되어야 함

Vision Train

이미지 데이터 관리 모듈 대용량 원본 이미지 등록 분할 라벨링 클래스별 분류 관리 기능 1. / (Tiling), , 

데이터셋 구성 증강 모듈 학습 검증 데이터셋 구성 데이터 증강 및 버전 관리 기능 2. / / , 

딥러닝 학습 엔진 기반 시료 상태별 판정 모델 학습 엔진 구축 3. Object Detection, Segmentation 

학습 파라미터 제어 자동화 에폭 입력크기 등 파라미터 제어 자동 종료 및 최적모델 4. / / , EarlyStopping 

자동 저장 기능 

모델 관리 버전 시스템 학습 모델 저장 신뢰도 산출 버전 관리 및 연동 인터페이스 5. / , , Master 

현장 맞춤 커스터마이징 용액 시료 특성에 맞춘 초기 모델 커스터마이징 및 시범 학습6. /

Vision master

실시간 판정 카메라 촬상 이미지 취득 및 실시간 판정 결과 표시 1. UI /

기반 검사 시퀀스 엔진 방식의 검사 시퀀스 구성 반복 분기 병령실행 엔진 2. Flow Drag&Drop , / /

로봇 통신 연동 로봇 통신 인터페이스 기능 3. 

데이터 저장 이력관리 모듈 검사결과 이미지 변수 데이터 저장 및 이력 관리 기능 4. / / /

시스템 통합 현장 적용 하드웨어 소프트웨어 통합 현장 설치 및 초기 셋업 5. / / , 

기술적 실증 자료 제공 가능해야 함.

 

현장 납품 현장 설치 필요 기타(O), (), A/S (), ()① ② ③ ④ 




